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JSME SKODA GROUP
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PORTFOLIO V KOSTCE

ZELEZNICNI
VOZIDLA

SERVIS TRAMVAJE
DIGITALNI METRO
RESENI
ZABEZPECOVACI AUTOBUSY
TECHNIKA

KOMPONENTY




TRAMVAJOVE PLATFORMY

VICE NEZ 1 100 TRAMVAJI NAVAZUJICICH NA SOUCASNE TRAMVAJOVE PORTFOLIO



https://www.skoda.cz/de/produkte/strassenbahnen/forcity-classic/
https://www.skoda.cz/de/produkte/strassenbahnen/forcity-plus/

FORCITY CLASSIC

MIMORADNY KOMFORT INTERIERU

RO MISKOLC CLASSIC
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CLASSIC PRO CHEMNITZ
14 vozidel




FORCITY SMART

NAPRAVOVE A OTOCNE PODVOZKY, VYNIKAJICIi LCC

MANNHEIM, HEIDELBERG,
LUDWIGSHAFEN
114 vozidel

.
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FORCITY SMART ARTIC

AXEL AND ARTICULATED BOGIES, EXCELLENT LCC
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UPPSALA, SWE
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FORCITY PLUS

NATACIVE | KLASICKE PODVOZKY, VYSOKY KOMFORT A OPTIMALNI LCC
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PLUS PRO BRATISLAVU*=DVOUSMERNA CLASSIC PRO PRAHU , : PLUS PRO BléA-TlSLAvU‘— JEDNOSMERNA
40 vozidel 40+160 vozidel -~ 60 vozidel - S e e e




KOLEJOVA VOZIDLA PRO HLAVNI TRATE

JEDNOPODLAZNI EMU / DVOUPODLAZNI EMU / BATERIOVE EMU / SOUPRAVY PUSH-PULL /
OSOBNI VOZzY / LUZKOVE VOzZY

DVOUPODLAZNI LUZKOVE VOzZY
Finsko

S\ DYOURODLAZNIi SQUPRAVA PUSH-PULL EDNOPODLAZNI EM

Némecko —— — —— iz ni-Morava
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KOLEJOVA VOZIDLA PRO HLAVNI TRATE

JEDNOPODLAZNI EMU / DVOUPODLAZNI EMU / BATERIOVE EMU / SOUPRAVY PUSH-PULL /
OSOBNI VOZzY / LUZKOVE VOzZY

DVOUPODLAZNI LUZKOVE VOzZY
Finsko

S\ DYOURODLAZNIi SQUPRAVA PUSH-PULL EDNOPODLAZNI EM

Némecko —— . —— iz ni-Morava




AKTUALNI PROJEKTY PRO HLAVNI TRATE
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METRO

NOVA VOZIDLA / MODERNIZACE /| KOMPLEXNI SERVIS
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AUTOBUSOVA MOBILITA

ELEKTROBUSY / TROLEJBUSY / VODIKOVE AUTOBUSY

ELEKTRO\B‘DE‘CITY —

Praha

TROLEJBUS 35Tr
Limoges




ZABEZPECOVACI TECHNIKA

PLATFORMA IEVC — OPERACNI SYSTEM PRO ZELEZNICI /
APLIKACE: ETCS / NEMECKY / BELGICKY / NIZOZEMSKY SYSTEM

Pz




SERVIS

KOMPLEXNI SERVIS / UDRZBA / MODERNIZACE / OPRAVY / RETROFIT / KONSIGNACNI SKLAD /
NAHRADNI DILY / NOVA TECHNOLOGICKA RESENI / PPP




DIGITALNI RESENI
SMART DEPO / ANTIKOLIZNI SYSTEM / AUTOMATICKE VEDENI VLAKU /
SYSTEM RIiZENi A SPRAVY VLAKU / PREDIKTIVNI DIAGNOSTIKA
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SKODA UDAVA SMER

Vysoce presna lokalizace — GNSS, odometrie, IMU a 3D HD mapy

Robustni vnimani okoli — detekce prekazek pomoci kamer a LiDARu, vCetné zatacek

Dynamicka predikce — rychlost a trajektorie objektu pro preventivni bezpecnost

Automatizovane rizeni rychlosti a brzdéeni — funkce ATO / ACS / ISL pro plynuly a presny provoz
Vysoce vykonneé vypocty — jednotna palubni digitalizacni platforma pro rozsiritelné funkce autonomie

Nasazeni s minimalnimi naroky na infrastrukturu — mapové/virtualni funkce bez tratovych baliz a fyzickych
uprav infrastruktury

| Propojena datova vrstva — analyza provozu v redlném ¢ase, diagnostika, data o vozovém parku a analytika
| Modularni ekosystém — ATO, ACS, detekéni moduly, sprava vozového parku a integrace digitalniho depa

@ ROZHODOVANI




PROC JSOU INOVACE DULEZITE

AKTIVNi NASAZENI ACS MUZE SNiZIT POCET NEHOD
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Tragedy in Prague: Killed by
Tram.



PROC JSOU INOVACE DULEZITE

AKTIVNiIi NASAZENi ATO MUZE VYRAZNE
SNIiZIT SPOTREBU ENERGIE VLAKU PRI
ZACHOVANI STEJNE JiZDNi DOBY

7>
5-15%

USPORA
ENERGIE




VYVOJ SMEREM K VYSOCE VYKONNE

VYPOCETNI PLATFORME MOBILITY

GNSS ANTENNA
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NASAZENI TECHNOLOGII
UMOZNUJICICH AUTONOMII

| Tramvajovy ACS — klicové projekty s pridavnou aretaci v zadavaci lidarovy snimac, kamerovy snimac,
Praha / Bergamo zadané hodnoty (pfiblizné 80 % aktivni zasah do brzdéni
| GoA2 jiz implementovano tazne sily) | Head-Up Display
gro regionalni osobni zeleznicni | Meren_l a zotl_or;azl_enl sptr)]trepg/’ e 360° vyhled na prvnich
opravu energie (optimalizace chovani fidice) 7 metru délky vozidla, realizovatelny
| Autonomni jizda v depu byla | Zobrazeni obsazenosti na zakladé kombinaci kamery zpetnéeho
zahajena v letech 2024/2025 pocitani cestujicich v prostoru dveri zrcatka, kamery mrtveho uhlu
(aktualni faze testovani s vozidlem + snimac zatizeni v podvozcich a palubni kamery
z Tampere) | Systém varovani pied kolizi / | Blind Spot Assist, Traffic Sign

| Energeticky usporny rezim asistent nouzového brzdéni — Recognition, Highbeam Assist




FLEET MANAGEMENT
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Strasnice

’ ‘ Zabéhli

Prehled o deni ve meste

Optimalizace tras a dopravy

Vykonnost a vyuziti vozoveho parku
Pripraveno pro integraci s ERP systemy

Uspé&sné nasazeno v Ceské republice,
Lotyssku, Estonsku, Nemecku



3D MAPA VE VYSOKEM
ROZLISENI

UZPUSOBENA
KAZDEMU MESTU




TRAMVAJE MAJI V PRAZE

52T MAJE P39
15T 161.557.305
14T 43.089.383

@) SKODA

DEKUJI VAM ZA POZORNOST
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